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I. Bevezetés, munkám célja:

II. A fényképezőgép elméleti és technikai háttere

III. A fényképezés végrehajtása

a. A fényképezőgép pontos típusa és specifikációi:

A fényképezés végrehajtása

IV. Mélységképek előállítása a Lytro Desktop programból

V. A pontfelhő előállítása a mélységkép és az all-in-focus kép birtokában Matlab segítségével

a. Pontfelhők előállítása

b. Pontfelhők összehasonlítása az objektumról lézerszkenneléssel előállított pontfelhővel

VI. Összefoglalás, összegzés, tapasztalatok

VII. Köszönetnyilvánítás

VIII. Irodalomjegyzék
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Az ebből született eredmények: 

 

A modellen jól látható, hogy nagyon kicsi mélységkülönbségeket is képes volt észlelni a kamera, és a 
pontatlansága csak néhány tüskében jelentkezik zajként.  

Hasonlítsuk össze a nagyon pontosan beszkennelt pontfelhővel: 

 

A két pontfelhő könnyedén megkülönböztethető, a zöld a nagy pontosságú szkennerrel készített 
pontfelhő, míg a színes a Light-field kamerával előállított felhő. Látható, hogy elég jól fedik egymást, ha 
nagy pontossággal beazonosítható illesztőpontokat helyeznénk el, talán még jobban fedésbe hozható 
lenne a két felhő. 



Budapesti Műszaki és Gazdaságtudományi Egyetem – Építőmérnöki kar 
 

19. oldal 
Horváth Viktor Győző (VHPDJW) 

 

 

 



Budapesti Műszaki és Gazdaságtudományi Egyetem – Építőmérnöki kar 
 

20. oldal 
Horváth Viktor Győző (VHPDJW) 

 



Budapesti Műszaki és Gazdaságtudományi Egyetem – Építőmérnöki kar 
 

21. oldal 
Horváth Viktor Győző (VHPDJW) 

 

  

 

 

 

 

 

 

 


